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System ASFochrona

Podsystem techniczny AtraxASF — nalot precyzyjny

N

Pojazd Dowodzenia PD
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Operacyjny schemat dziatania systemu ASF Ochrona

start ptatowca

NeoxASF

start wielowirnikowca

wskazywanie obiektow

AtraxASF

postprocessing

W czasie rzeczywistym

obserwacja i nagrywanie

dzikéw z wysokosci 50 m

automatyczne

generowanie raportu

RAPORT Z BADAN TERENOWYCH
DETEKCJA, LOKALIZACJA i ZLICZANIE
DZIKOW

Wyniki analizy danych pozyskanych podczas
oblotow
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System ASFochrona - podsystem techniczny AtraxASF

Pojazd interwencyjny z roztozonym masztem tgcznosci
z BSP AtraxASF

BSP AtraxASF

Zalety podsystemu:

T

=
o
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Mobilnos¢ w terenie.

Krétki czas obstugi przedlotowej: 10 min.

Wysoka rozdzielczos¢ modutu KTX: 1024x768.

Zasieg praktyczny BSP: 4,5 km.

Loty nocne VLOS/BVLOS.

Dtugotrwatosc lotu: 40 min (50 min).

Wydajnos¢ przeszukania: 10 km?/lot

Streaming obrazu H.264 w czasie rzeczywistym.

System umozliwia cigglo$¢ prowadzenia operacji
— jedynym ograniczeniem jest czas pracy zatogi.

. Mozliwos¢ wykonywania obstugiwania BSP w warunkach

polowych, z jednoczesnym realizowaniem operacji
lotniczej — 2 szt. BSP na wyposazeniu podsystemu.
Aplikacja do analizy obrazu umozliwia wygenerowanie
raportu automatycznego z badan w locie.
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SBSP AtraxASF

bateria o pojemnosci 35 Ah

autorski pneumatyczny system
spadochronowy \ 7{ lokalizator awaryjny
, °\ Q

T~

autorski autopilot N - 8 _
Smigta zapewniajgce dtuzszy czas

\ lotu i mniejszy hatas

gtowice optoelektroniczne akumulator podtrzymujacy system podczas
wymiany baterii

Naziemna Stacja Kontroli

* przyciski, manipulatory i przetgczniki specjalne

* ekran dotykowy umozliwiajgcy prace w rekawiczkach
*  bateria umozliwia dziatanie przez 6h

* mozliwos¢ podpiecia zewnetrznego zrddta zasilania
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Ironclad system

development version of the ITWL Atrax family

Mobile Configuration
on Intervention Vehicle: Toyota Hilux

THE SYSTEM CONSISTS OF:

a. 2 xAirborne Platform

2 x Ground Control Station/Panel (GCS / GCP)

1 x Intervention Vehicle with Ground Data Terminal (GDT)
2 x Spare ,,on-board” battery

oo o

GDT is placed on an Intervention Vehicle equipped with a twelve-meter pneumatic
mast, increasing the range of the system and allowing work in hard-to-reach areas,
especially in forested and urbanized zones. In addition, the vehicle has been
adapted to conduct missions from inside the vehicle. The external structure allows
the transport of two UAV sets with spare batteries and accessories.
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Ironclad
the IR system observation

BASIC INFORMATION

Resolution [piksels] 1024 x 768
Frame rate [Hz] 30
Sensitivity [mK] <50
Dimentions [mm] 58 x 65 x 42
Mass [kg] >1,0
Range of operating temperatures [°C] from -30 to 50
Weight [g] 130
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Gfowica Zjawa-1

Gtédwne cechy gtowicy:

* Funkcja Sledzenia celéw zoptymalizowana pod katem
Sledzenia matych obiektéw z BSP;

* Wyznaczanie wspotrzednych obiektéw z duzg
doktadnoscig CEP 25;

* Umozliwia konfiguracje i integracje réznych sensoréw
Swiatta widzialnego i termowizyjnych. Kompatybilna z
wybranymi sensorami polskich producentow;

* Projekt uwzgledniajgcy minimalizacje poziomu emisji
elektromagnetycznej;
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Widok z NSKL AtraxASF

(G NSKITWLv110.1

Predkosc Predkosé Bateria Czas lotu: 11:34

pionowa pozioma Wysokoéé Tryb lotu BSP Prad
20 (1] 50 Poz. czas lotu: 00:00
0,2
1.05 $

0, 5 49,6 Lr 3.54 374 Poz. dystans: 0
Sat/PDOP [m/s] GS [km/h] AHL [m] Uzbrojono m

GPS

(WGS) 53.5209612 19.5356022 Odl: 1,45km

NSK: On Link: On

2055 ||

2021-11-23
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Zespoly BSP

— Wyéwietl warstwy.

Planowane Do akceptacii W realizacji Zakoriczone Obwody towiecki
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AIR FORCE INSTITUTE OF TECHNOLOGY

System Informatyczny Guziec

Zapis lotéw

Zadania Raporty

e Z.v Obwaéd towiecki nr: 210

Powierzchnia catkowita: 12531 ha
Powierzchnia gruntéw lesnych: 2900 ha
Wojewédztwo: LODZKIE

Powiat: Opoczyriski

Z0: ZO PZt Piotrkéw Trybunalski

Zadanie dla obwodu nr: 210

Zespot: Akademia 1

Status zadania: zakoriczone

Termin planowanego wykonania oblotu: od 2023-10-23 do 2023-10-29
Data akceptacji przez operatora: 2023-11-01

Data wykonania oblotu: 2023-11-15

Piloci przydzieleni do zadania: R. Zych R. Zych R. Zych

Ostatnia aktualizacja zadania: Radostaw Zych (2023-11-01)

Liczba znalezionych dzikéw: 68

Aktualizacja zadania

-2 B

Zmieri na planowane Zleé realizacje Usuf zadanie

Ministerstwo Rolnictwa
i Rozwoju Wsi
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Krzysztoporska
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Data nocy BSP Czas strefe [himin] | Powierzchnia [km2] | Liczba dzikow Uwagi
3/4/5.10.23 | Atrax MK1 0:54 15,6 0

4/5.10.23 | Atrax MK1 0:28 496 0

4/5.10.23 | Atrax MK1 125 19,8 0

4751023 | Atrax MK1 1:31 227 7 Lot N16 Dzik X7 1:26

4/5.10.23 |Atrax MK1 125 12,5 10 Lot NOZ Dzik X9 4:10

4/5.10.23 |Atrax MK1 0:53 8,65 8 Lot NO3 Dzik X7 5:28
0:00
6:36 84,2 25

Milejow ‘
’ |I
‘ Dane 1z liczenia dzikow w

]

.",'I‘mlejOw-Kolom

X7 MS'41:1:26

I
f

i Turlej

,b’ J‘Szymanéw
N

Bagno

t ochynsko

postaci tabeli w formie pliku
Excel z konkretnych obwoddéw
fowieckich przekazywane s3
do GIW, a nastepnie do Kot
towieckich poprzez WIW/PIW
- odpowiedzialny ,Zespot
monitorujacy do spraw
identyfikacji i liczenia dzikéw”.
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Wykorzystanie sztucznych sieci neuronowych

Wstepneog:iim;arzame Wyznaczenie regionéw
u »  zainteresowania

ROI

zdjecie z kamery KTX

Convolution Pooling Convolution Pooling Fully Fully Output Predictions
Connected Connected

animals
background
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Przyktady obrazow z AtraxASF z wysokosci 50m
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Podsystem techniczny AtraxASF

Widok dzikéw (po lewej) i saren (po prawej) w termowizji KTX 1024x768
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Pojazd Interwencyjny (Pl) i Pojazd Dowodzenia (PD)
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D:ziatania terenowe
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Udziat ITWL w
projekcie UE

5d-AeroSafe

stworzenie zestawu ustfug i
rozwiqzan wykorzystujqgcych
drony, zwiekszajgcych
bezpieczenstwo i poziom ochrony
lotnisk i drog wodnych

( AIRMAP )

@ AIRBUS J ( S )
DEFENCE & SPACE
ey

&
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https://www.youtube.com/watch?v=EbXJFUIpfXs



https://www.youtube.com/watch?v=EbXJFUlpfXs

AIR FORCE INSTITUTE OF TECHNOLOGY <

Instytut Techniczny Wojsk Lotniczych
Ksiecia Bolestawa 6
01-494 Warszawa
+48 261 851 300

poczta@itwl.pl

Wiasnosc¢ ITWL, wszelkie prawa zastrzezone



